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Spis zalacznikow

. Plan orientacyjny

. Karta uzgodnien

. Opis techniczny

. Program sygnalizacji §wietlnej

. Inwentaryzacja oznakowania istniejagcego od km 29+307,00 do

km 30+336,00 - rysnrla

. Inwentaryzacja oznakowania istniejgcego 30+336,00 do

km 31+533,00 - rysnrlb

. Oznakowanie robot prowadzonych w obrgbie skrzyzowania z droga

powiatowa i drogg gminng w km 29+307 -rysnr 2

. Oznakowanie robdt prowadzonych w obrebie skrzyzowania z drogg

powiatowa i drogg gminng w km 29+307 -rysnr3

. Oznakowanie robot prowadzonych w obrgbie skrzyzowania z droga

powiatowa w km 31+533 -rysnr4
Oznakowanie robot prowadzonych w obrebie skrzyzowania z droga
powiatowa w km 31+533 -rysnr5

Schematy oznakowania robot :
Schemat nr 1  Oznakowanie rob6t prowadzonych na odcinkach miedzy skrzyzowaniami z

zastosowaniem sygnalizacji $wietlnej. V <60 km/h -rysnr 6
Schemat nr 2 Oznakowanie rob6t prowadzonych na odcinkach miedzy skrzyzowaniami z
zastosowaniem sygnalizacji $wietlnej. 60 km/h <V < 90km/h - I'yS nr 7

Schemat nr 3  Oznakowanie rob6t prowadzonych bez zajmowania jezdni. -rysnr8



