OPIS TECHNICZNY
do projektu tymczasowej organizacji ruchu drogowego
na drodze wojewodzkiej nr 471 Opatéwek - Rzymsko na odcinku od km 29+307 do km 31+533
w trakcie przebudowy drogi na odcinku Tokary - Gfuchéw.

1. Inwestor

Wielkopolski Zarzagd Drog Wojewddzkich w Poznaniu
2. Zamawiajacy projekt

Wielkopolski Zarzagd Drog Wojewddzkich w Poznaniu

3. Podstawy opracowania projektu

Umowa z Wielkopolskim Zarzgdem Drog Wojewoddzkich w Poznaniu
Inwentaryzacja isthiejgcego oznakowania dokonana w terenie.

I

. Materiaty wyjsciowe

*  Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczpospolitej Polskiej z dnia 14 grudnia 2016 r. w sprawie ustawy Prawo o
ruchu drogowym - tekst jednolity (Dz. U. z 2017 r. poz. 128),

* Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkéw
zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. Nr 177,. poz. 1729 z
pdzniejszymi zmianami)

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w
sprawie znakéw i sygnatow drogowych (Dz. U. Nr 170, poz. 1393)

* Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury i Rozwoju oraz Spraw Wewnetrznych z dnia 3 lipca 2015 r. zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. z 2015r poz. 1313)

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych
dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181)

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2015 r. zmieniajgce rozporzgdzenie w sprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkoéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2015, poz. 1314)

5. Zakres projektu

Projekt niniejszy obejmuje oznakowanie robot w trakcie przebudowy drogi wojewddzkiej nr 471 Opatéwek - Rzymsko
od km 29+307 do km 31+533 na odcinku Tokary - Gluchéw.

6. Cel projektu

Celem niniejszego projektu jest uzyskanie na rzecz Inwestora dokumentu formalnoprawnego jako podstawy do
wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu drogowego w czasie przebudowy drogi wojewddzkiej nr 471 Opatowek -
Rzymsko.

7. Opinie i zatwierdzenie projektu organizacji ruchu

Przebudowa drogi wojewoddzkiej nr 471 Opatéwek - Rzymsko od km 29+307 do km 31+533 na odcinku Tokary - Gtuchow
wigze sie z koniecznos$cig oznakowania robot i wprowadzenia tymczasowej zmiany organizacji ruchu, co wymaga
uzyskania dla niniejszego projektu:

a) opinii Rejonu Drég Wojewodzkich w Kole

b) opinii Komendy Wojewddzkiej Policji w Poznaniu

c) zatwierdzenia organu zarzgdzajgcego ruchem na drogach wojewddzkich.

Jakiekolwiek zmiany lub odstepstwa w statej organizacji ruchu objete niniejszym projektem wymagajg ponownego
zatwierdzenia przez organ zarzadzajgcy ruchem.

8. Charakterystyka drogi i ruchu

A)Droga
Parametry techniczne drogi wojewddzkiej nr 471 na w/w odcinku :
- kategoria drogi Wojewoddzka
- klasa techniczna drogi ,G" gtéwna
- szerokos¢ pasa ruchu 2x3,00m
- ilos¢ pasow ruchu 2
- pochylenie poprzeczne jezdni na prostej 2%

Droga wojewddzka nr 471 Opatowek — Rzymsko przebiega po terenie kwalifikowanym do :
- obszaru zabudowanego od km 29+101 do km 30+286
- obszaru niezabudowanego od km 30+286 do km 31+324
- obszaru zabudowanego od km 31+324 do km 31+684.

Nawierzchnia jezdni jest bitumiczna szerokosci 6,00m.

Na odcinku od km 29+310 do km 29+574 i od km 31+457 do km 31+498 wystepuje przekroj pét uliczny.
Na odcinku od km 31+498 do km 31+548 wystepuje przekrdj uliczny.

Na odcinku od km 29+574 do km 31+457 wystepuje przekroj drogowy.

Na odcinkach od km 29+307 do km 30+286 i od km 31+150 do km 31+533 jest oswietlenie drogowe.

Na odcinkach od km 29+310 do km 29+822 i od km 31+457 do km 31+498 wystepuje lewostronny chodnik.
Na odcinku od km 31+498 do km 31+548 wystepujg obustronnie chodniki.

Lokalizacja skrzyzowan z drogami gminnymi i drogami powiatowymi:
- w km 29+307 po stronie lewej droga powiatowa nr 4496P Tokary - Milejow



- w km 29+307 po stronie prawej droga gminna nr 649536P Tokary - Okreglica
- w km 31+533 po stronie prawej droga powiatowa nr 4491P Kowale Panskie — gr. woj. wielkop.
- w km 31+533 po stronie lewej droga powiatowa nr 4491P Kowale Panskie — gr. woj. wielkop.
Lokalizacja istniejgcej zatoki autobusowej:
-w km 29+410 po stronie prawej
Lokalizacja przystankow autobusowych bez zatok:
-w km 29+420 po stronie lewej
-w km 30+231 po stronie lewej
-w km 31+475 po stronie lewej
-w km 31+498 po stronie prawej
Istniejgce oznakowanie pionowe i poziome naniesiono na zatgczonym planie sytuacyjnym.

B). Ruch

Na w/w odcinku drogi wystepuje ruch drogowy o natezeniu 1328 poj./dobe. (Dane ze strony internetowej
WZDW - Generalny pomiar ruchu w 2015 r.)
Predko$¢ dopuszczalna :
- na odcinku od km 29+101 do km 30+286 wynosi: - od godz. 5% do godz. 23°°— 50 km/h
- od godz. 23% do godz. 5% — 60km/h.
- na odcinku od km 30+286 do km 31+324 wynosi - 90 km/h.
- na odcinku od km 31+324 do km 31+684 wynosi: - od godz. 5% do godz. 23°°— 50 km/h
- od godz. 23% do godz. 5% — 60km/h.

9. Projektowana tymczasowa organizacja ruchu drogowego w czasie wykonywania robét zwigzanych z
przebudowa drogi wojewoédzkiej nr 471 Opatowek — Rzymsko na odcinku od km 29+307 do km 31+533:

9.1. Roboty nalezy prowadzi¢ dzielgc prace na etapy. W czasie realizacji robét dopuszcza sie zajecie jezdni do potowy
pozostawiajgc wolny pas o szerokosci min. 3,00 m.
9.2. Odcinki wytgczane z ruchu nie mogg przekracza¢ 150,0 mb.
9.3. Przy realizacji robot w obrebie skrzyzowania w km 29+307 roboty nalezy oznakowa¢ wg rysunku nr 2 i nr 3
9.4. Przy realizacji robot w obrebie skrzyzowania w km 31+533 roboty nalezy oznakowa¢ wg rysunku nr 4 inr 5
9.5. W czasie realizacji prac oznakowanych wg rysunku nr 4 i nr 5, nalezy przetgczy¢ sygnalizacje swietlng na tryb ,z6tte
migajace”.
9.6. Na odcinkach poza skrzyzowaniami , na obszarze objetym ograniczeniem predkosci do 60 km/h , roboty nalezy
oznakowac¢ wg schematu nr 1 (rys. nr6 )
9.7. Na odcinkach poza skrzyzowaniami , na obszarze nie objetym ograniczeniem predkosci , roboty nalezy oznakowaé
wg schematu nr 2 (rys.nr7)
9.8. Przy realizacji czesci robot nie wymagajgcych zajecia jezdni , roboty nalezy oznakowa¢ wg schematu nr 3 (rys. nr 8)
9.9. Przy wykonywaniu robét z zajeciem potowy jezdni dopuszcza sie rowniez kierowanie ruchem przez pracownikow
posiadajgcych wymagane uprawnienia.
9.10. Roboty nalezy oznakowaé zgodnie z zatgczonymi schematami.
9.11. Kazdego dnia po zakonczeniu robét jezdnie oraz pobocza nalezy na catej szerokosci zwalnia¢ dla ruchu
drogowego.
9.12. Projektowana organizacja ruchu na czas robét przewiduje zastosowanie znakoéw typu ,duzego” z folig odblaskowg
Il generaciji.
Nalezy stosowac znaki o wymiarach :
. trojkatne o dtugosci boku 1050 mm.
. okragte o $rednicy 900 mm.

9.13. Znaki nalezy umieszcza¢ wg ponizszych rysunkéw:
0,50+2,00 m
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9.14. Do wygrodzen powierzchni zajetej dla zrealizowania robét nalezy zastosowaé zapory drogowe U-20b i U-3d oraz
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3000

Lo

jezdnia ‘|‘ chodnik |
|

it

3000
& & ==
4 A 41
E=30mm =

g Bt

U-20b U-3d

1100
1500




1000
1000

|25u |25u|25u|250|
_250__250 250_ 250

‘ 250

250,

U-21a u-21b

9.15. Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym muszg by¢ ubrane w
odziez ostrzegawczg o barwie pomaranczowej, wyposazong w elementy odblaskowe o barwie
biatej utatwiajgce spostrzezenie przez kierujgcych.

9.16. Znaki umieszczone w zwigzku z robotami nalezy usung¢ natychmiast po zakonczeniu robot.

9.17. Wszelkie odstepstwa od niniejszego projektu wymagajg zgody organu zatwierdzajgcego

projekt.
9.18. PROGRAM SYGNALIZACJI SWIETLNEJ DLA RUCHU WAHADLOWEGO STANOWI ZALACZNIK DO OPISU.

10. Wykonanie i ustawienie oznakowania

10.1. Na drodze mozna umiesci¢ znaki oraz ich konstrukcje wsporcze, dopuszczone do obrotu i powszechnego
stosowania w budownictwie, wtasciwie oznaczone, dla ktérych:

e wydano certyfikat na znak bezpieczehAstwa, wykazujac, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie okreslonych norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych - w odniesieniu do wyrobéw podlegajgcych tej certyfikacji

e dokonano oceny zgodnosci i wydano certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci z odpowiednig normg
lub aprobata techniczna - w odniesieniu do wyrobéw niepodlegajacych certyfikacii

e wydano atest lub certyfikat w kraju wytworzenia, co, do ktérych nie jest wymagane nadanie znaku
bezpieczenstwa.

10.2. Znaki drogowe pionowe nalezy wykonaé i ustawi¢ zgodnie z warunkami i zasadami okreslonymi w
Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegoétowych warunkow
technicznych dla znakdéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzeh bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach [Dz. U. Nr 220, poz. 2181] - zatgcznik nr 1.

Lica znakéw muszg by¢ wykonane z materiatéw odblaskowych, folia odblaskowa Il generacji.

Wysokos¢ pionowa dolnej krawedzi znaku wynosi min. 2,00 m w stosunku do krawedzi pobocza i 2,20 m w
stosunku do powierzchni chodnika.

Odlegtos¢ pozioma bocznej krawedzi znaku wynosi 0,50 od krawedzi pobocza lub krawedzi chodnika.

Konstrukcje wsporcze do umocowania znakow nalezy wykonac z materiatow trwatych o przekroju kotowym lub
eliptycznym (np. rur stalowe o srednicy @ 63,5 mm, ocynkowane).

Konstrukcje wsporcze znakow nalezy zastabilizowa¢ na skarpie poza poboczem. Konstrukcje wsporcze znakow

muszg zapewniac ich catkowitg stabilnos¢ przez caly okres trwania oznakowania.

11. Rodzaj i termin wprowadzenia-przywroécenia organizacji ruchu

A. Rodzaj Organizacja tymczasowa na czas robét
B. Przewidywany termin wprowadzenia Od 01.07.2017 do 30.11.2018r.
C. Okres funkcjonowania W okresie realizacji rob6t

12. Wprowadzenie organizacji ruchu

[A]. Wprowadzenie organizacji ruchu objetej niniejszym projektem, moze nastgpi¢ po pisemnym zawiadomieniu przez
Inwestora lub Wykonawce Robét, na conajmniei 7 dni przed terminem jej wprowadzenia , nizej wymienionych
urzedow:

+  Komendy Wojewddzkiej Policji w Poznaniu,
*  Rejonu Drég Wojewddzkich w Kole,
*  Wielkopolskiego Zarzadu Drég Wojewoddzkich w Poznaniu,

[B]. Oznakowanie organizacji ruchu podlega zgtoszeniu i odbiorowi przez Zarzad Drogi, tj. Rejon Drég Wojewodzkich w
Kole.

luty 2017 r. Projektowat:



